Kierunek: Automatyka i Robotyka
Specjalna¢: ARR - Robotyka

PROGRAM STUDIOW

1. Opis

Liczba semestrow:
3

Liczba punktow ECTS konieczna do uzyskania kwadjfik
90

Wymagania wsgpne (w szczegolgo w przypadku studiow
Il stopnia):

REKRUTACJA

wymagania corocznie oldlane przez Senat PWr. i Rad/ydziatu
Elektroniki

Po ukaiczeniu studiow absolwent uzyskuje
tytut zawodowyMAGISTER INZYNIER
kwalifikacje Il stopnia

Mozliwosé kontynuacii studiéw:
[l stopien — studia doktoranckie w pokrewnych kierunkac

Sylwetka absolwenta, lovosci zatrudnienia:

h Absolwenci studidw stopnia Il specjakm Robotyka uzyskaj zrozumienie
zasad, metod i algorytméw automatyki i robotykizwalapce im na ich
tworcze wykorzystanie w pracy zawodowej. Wiedza miejetnosci

rozwigzywania probleméw z dziedziny analizy, projektovea
i konstruowania uktadéw automatyki i robotyki. Wied specjalistyczni
absolwentéw  Robotyki obejmuje metody sterowapianowania ruchy
i planowania dziakarobotéw. Ich specjalistyczne umggjosci odnosz si¢

do projektowania robotéw i elektronicznych uktadawbotycznych,
sterownikow robotow, uktadéw negowych, uktadéw percepcji otoczeni
interfejsow robot-czlowiek i uktadéw planowania alzh robotéw, a take

réznego rodzaju uktadéw elektronicznych wykorzystych do dziatania w
sposob inteligentny wiegzo otoczeniu. Absolwenci specjaked Robotyka
s3 przygotowani do tworczych dziatanzynierskich w obszarze roboty

do kontynuaciji studiéw Il stopnia.

absolwentéw z zakresu automatyki, robotyki i infatgki pretenduje ich do

przemystowej i ustugowej, a tak do pracy badawczej i naukowej, w tym

=.

o




Wskazanie zwiku z migj Uczelni i strategj jej rozwoju:

Program studiow jest zgodny z Planem Rozwoju WydzEektroniki
przyjetym przez Rag Wydziatu w dniu 22.02.2012.

Plan Rozwoju Wydziatu jest w pelni skorelowany zspniuczelni
i stratega jej rozwoju przygta przez Senat Politechniki Wroctawskie
w 2011 roku. Zwazki te g uwidocznione przyktadowo w punkcie |3
Planu Rozwoju ,Misja i Wizja Wydzialu” oraz w punkc4 Planu
Rozwoju ,Modele Sektorowe”, gdzie sprecyzowano Moldsztatcenia
i Model Studiowania jak réwnie Model Wspéipracy z Otoczeniem
uwzglkedniajgcy potrzeby rynku pracy oraz budowania sieci wphywo

—_—

2. Dziedziny nauki i dyscypliny naukowe, do ktorych otiosz sie efekty ksztatcenia:
dziedzina nauk technicznych
dyscyplina naukowa: automatyka i robotyka

3. Zwiezta analiza zgodnéci zaktadanych efektéw ksztatcenia z potrzebami ryku pracy

Rynek pracy dla absolwentéw studiéwynierskich na kierunku Automatyka i Robotyka obejenabszar catego kraju, Regionu Dalhgkiego

I Wroctawia. Program studiowania na tym kierunkwviegia wszystkie najwaniejsze potrzeby i wymagania rynku pracy dla autyikiaw,
robotykéw i specjalizowanych informatykow. Profitrh, ktore leda korzysté z kompetencji absolwentéw tego kierunku, to przedeystkim
firmy integratorskie, ustugowe i produkcyjne. W tyakresie jest idmlzie znacgce zapotrzebowanie na specjalistow z tytutem mgistyniera,
posiadajcych umiegtnosci integracji uradzea i systemédw automatyki, tworzenia oprogramowania slerownikbw PLC, PAC, systemow
SCADA oraz systemoéw robotycznych, przeprowadzanighamiania i rozruchu systemow sterowania, lokgonezdalnego serwisu, nadzér nad
pracupcymi systemami sterowania produkcjRéwniez umiegtnos¢ projektowania szeroko rozumianych uktadéw sterdomarsystemow
telemetrycznych i pomiarowychetizie na rynku pracy przgia bardzo pozytywnie. Studia drugiego stopnia rezss zakres umieftnosci
absolwenta o umigjnos¢ bada symulacyjnych i stosowania przystosowanych dinyéh typéw zada algorytméw optymalizacyjnych oraz
metod sztucznej inteligencji. Znago zwiksza st tez ilos¢ firm, ktdére automatyzgj budynki i domy inteligentne, a ngphie te obiekty
wymagaj, statej opieki konserwatorskiej agpnierow automatykow. W Regionie Dolflgskim prowadzi dziataln@ znacaca ilos¢ matych

i srednich przedsbiorstw oraz zaktadow produkcyjnych, w ktérych ujelieosci inzynierskie znajduyj i znajdy uznanie w okresie wielu
nastpnych lat. O zapotrzebowaniu rynku pracy na absoldwe swiadczy te umieszczenie automatyki i robotyki nacie kierunkow
zamawianych Ministerstwa Nauki i Szkolnictwa ¥8yego.



4. Lista modutdéw ksztatcenia:

4.1. Lista modutéw obowazkowych:
4.1.1 Lista modutow ksztatcenia ogdlinego

4.1.1.1 ModutPrzedmioty humanistyczno-mengaskie(2 pkt ECTS):
Tvgodniowa Symbol Forma . 3
L Kod Nazwa kursu/grupy kurséw (grefurséw Iic);%a godzin kierunk. . . Liczba kursu/ SposoB Kurs/grupa kursow
.p. kursu/ , Liczba godzin zali-
grupy kurséw oznaczy symbolemGK) o S efektu ksztat- pkt. ECTS grupy czenia ogéinouczel | o charakierze | oo T
p cenia kurséw niany' praktycznyni P
1 FLEUO00001S Komunikacja spoteczna 1 K2AIR_U03 15 60 2 1 T z O KO Ob
K2AIR_KO01
2 ZMZ000387W Przedsbiorcza¢ (GK) K2AIR_W03 15 30 3 1 T Z ®) KO Ob|
3 ZMZ000387S Przedgiiorczai¢ (GK) 1| K2AIR_KO02 15 60 0 1 T Z [®) P (2) KO Oh
Razem 1] 0] O 0O 2 45 150 5 3 P(2) — =

Razem dla modutéw ksztatcenia ogélnego

taczna liczba godzin ’rIie(a,:(;zbr;a ’rIie(a,:(;zbr;a ’rIie(a,:(;zbr;a Liczba pun!(téw
. ) < ECTS zag¢
wl e | o godzin godzin punktéw BK!
y#40) CNPS ECTS
1 0 0 0 45 150 5 3

1BK -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinomezajymagajcych bezpéredniego kontaktu nauczycieli i studentéw
2Tradycyjna— T, zdalna— Z

3Egzamin — E, zaliczenie na ogenZ. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisa nawiasie forra kursu kdicowego (w, c, |, s, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogolnouczelniany — O
SKurs/ grupa kurséw Praktyczny — P. W grupie kursdwawiasie wpisaliczbe punktéw ECTS dla kurséw o charakterze praktycznym

6 KO — ksztatcenia ogoinego, PD — podstawowy, Kerlkikowy, S — specjaldciowy
W — wybieralny, Ob — obowzkowy



4.1.2 Lista modutow z zakresu nauk podstawowych

4.1.2.1 ModutMatematyka

Tygodniowa . . Liczba .
Kod liczba godzin Symbol Liczba godzin pkt. ECTS Forma Spo- Kurs/grupa kurséw
Nazwa kursu/grupy kurséw (greifgursow kierunk. kursu/ sor ) o
L.p. kursu/ : bol fekiu ksztat L I ogolno-
rupy kursow oznaczy symbolemGK) efektu ksztat- 770 | cnps zajgé | grupy zali- Uozel | charakt 5
9 w pis cenia dczna Bkl | kursow | czenia o] prakty- rodzaf typ
niany’ cznyn?
1 MAT001440W Matematyka 1 K2AIR_WO01 15 30 1 1 T y4 @) P(1) KO Ob
Razem 1 0 o0 15 30 1 1 P(1) - -
4.1.2.2 ModutFizyka
Tygodniowa . . Liczba .
Kod liczba godzin Symbol | Hczbagodzin | "eers | Formd | Spo- Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (greifursow kierunk. kursu/ sé ) o
L.p. kursu/ A bol fektu k ! L i ogélno-
rupy kursow oznaczy symbolemGK) efektu ksztat- 270 | cnps zaj¢ | grupy zali- Uczel. | charakt ;
g wole Pls cenia dezna | g | kurséw | czenia | UCZCE | praky- rodzaf | typ
niany’ cznyn?
1 FZP004901W| Fizyka 1 K2AIR_WO02 15 30 1 0,5 T Y4 @) PD Ob
Razem 1 0 O 15 30 1 0,9 P(0 — —
Razem dla modutéw z zakresu nauk podstawowych:
taeznaliczbagodzin | B | GRS | R | Liezba punktow
. ) . ECTS zag¢
R | godzin godzin punktéw BKL
w| € Pl S| zzu CNPS | ECTS
2 0 0 0 0 30 60 2 15
1BK — liczba punktéw ECTS przypisanych godzinome&ayymagajcych bezpéredniego kontaktu nauczycieli i studentow 4
2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na ogenZ. W grupie kurséw po literze E lub Z w nawiasigisa forme kursu kadicowego (w, ¢, I, s, p)
4Kurs/ grupa kurséw Ogdlnouczelniany — O
SKurs/ grupa kurséw Praktyczny — P. W grupie kursdwawiasie wpisaliczbe punktow ECTS dla kurséw o charakterze praktycznym
KO - ksztafcenia ogdlnego, PD — podstawowy, K fikikowy, S — specjalfoiowy
"W - wybieralny, Ob — obowzkowy




4.1.3 Lista modutow kierunkowych
4.1.3.1 Modut Przedmiotyobowigzkowe kierunkowe

‘_I'ygodniowfa Liczba godzin Liczba Kurs/grupa kurséw
Kod liczba godzin Symbol pkt. ECTS Form& | Spo-
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (greigursow kierunk. kursu/ sél_f " o
grupy kurséw oznaczy symbolemGK) | efektu ksztat- zajge | 9rupy zali- 0goIno- | - rakt. .
w | ¢ p S cenia ZZU CNPS | 4dczna BK! | kurséw | czenia u_czel— prakty- rodzaf typ
niany*
cznyn?
1 AREU00005W Teoria sterowani&K) 2 K2AIR_W04 30 60 6 2 T E(w) K Ob
2 AREUO00005C Teoria sterowan(@K) 2 K2AIR_UO4 | 30 60 0 1 T z P (3) K Ob
K2AIR_U05
3 AREUO00005L Teoria sterowan{&K) 1 K2AIR_UO4 | 15 60 0 2 T z P (2) K Ob
K2AIR_U05
4 AREU17002W Modelowanie i identyfikac{&K) 2 K2AIR_WO05 30 90 6 1 T Y4 K Ob
5 AREU17002L Modelowanie i identyfikac{&K) 2 K2AIR_U06 30 90 0 2 T z P (2) K Ob
6 AREU15003W | Teoria i metody optymalizagK) 2 K2AIR_WO06 30 90 5 2 T z K Ob
7 AREU15003P Teoria i metody optymaliza@iK) 1 K2AIR_U07 15 90 0 1 T Y4 P (3) K Ob
8 AREU12004W Metody matematyczne automatyki i 2 K2AIR_WO07,| 30 80 6 2 T E(w) K Ob
robotyki (GK) K2AIR_W09
9 AREU12004C Metody matematyczne automatyki i 2 K2AIR_UO08, | 30 100 0 2 T Z P (3) K Ob
robotyki (GK) K2AIR_U09
Razem 8] 4 3 1] (Q 240 720 23 1§ P(13) - -
Razem (dla modutow kierunkowych):
tacznaliczba godzin | iR | EEE | SRR | Liczba purkiow
R godzin godzin punktow ECTS lza;c
wiclrpe | s| zzu CNPS | ECTS BK
8 4 3 1 0 240 720 23 15
1BK — liczba punktéw ECTS przypisanych godzinome&ayymagajcych bezpéredniego kontaktu nauczycieli i studentow 5

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

SEgzamin — E, zaliczenie na ogenZ. W grupie kurséw po literze E lub Z w nawiasigisa forme kursu kaicowego (w, c, |, s, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogdlnouczelniany — O

SKurs/ grupa kurséw Praktyczny — P. W grupie kursdwawiasie wpisaliczbe punktow ECTS dla kurséw o charakterze praktycznym
KO - ksztafcenia ogdlnego, PD — podstawowy, K fikikowy, S — specjalfoiowy

"W - wybieralny, Ob — obowzkowy



4.2 Lista modutéw wybieralnych

4.2.1 Lista modutow ksztatcenia ogdlinego

4.2.1.1 ModutJezyki obce(min.3 pkt ECTS):

1BK — liczba punktéw ECTS przypisanych godzinome&ayymagajcych bezpéredniego kontaktu nauczycieli i studentow

2Tradycyjna — T, zdalna — Z
3Egzamin — E, zaliczenie na ogenZ. W grupie kurséw po literze E lub Z w nawiasigisa forme kursu kadicowego (w, ¢, I, s, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogdlnouczelniany — O
SKurs/ grupa kurséw Praktyczny — P. W grupie kursdwawiasie wpisaliczbe punktow ECTS dla kurséw o charakterze praktycznym

KO - ksztafcenia ogdlnego, PD — podstawowy, K fikikowy, S — specjalfoiowy
"W - wybieralny, Ob — obowzkowy

Tygodniowa Liczba godzin Liczba Kurs/grupa kurséw
Kod liczba godzin Symbol pkt. ECTS Form& | Spo-
L Nazwa kursu/grupy kursow (greifursow kierunk. kursu/ sé ) o
P kursu/ oznaczy symbolemGK) efektu ksztal- jeé ru zali- og6ino-
rupy kursow i - zzU| cNPs zage | 9rupy | uczel- | charakt p 7
9 wlc p|s cenia dozna | o1 | kursow | czenia S2E | prakty- rodza typ
niany cznyn?
1 Jzyk obcy B2+ 1 K2EKA_U01 15 30 1 1 T z O P(1) DP Ob
2 Jzyk obcy Al 3 K2EKA_U02 45 60 2 1 T z 0o P@1) PD| Ob
Razem 0] 4 g 0o ¢ 60 90 3 2 P(2) -
Razem dla modutéw ksztatcenia ogoélnego:
; ; . ECTS zag¢
i godzin godzin punktéw BKL
wlell]e 77U CNPS | ECTS
0 4 0 0 60 90 3 2




4.2.2 Lista modutéw specjalndciowych

4.2.2.1 Modut Przedmiotyspecjaln@ciowe — Robotyk@ARR):

4.2.2.1 Modut Przedmiotyspecjalngciowe(min. 45 pkt ECTS):
Tygodniowa . . Liczba .
Kod , , liczba godzin Symbol Liczba godzin pkt. ECTS Eormakursy/ SPO' Kurs/grupa kurséw
L. Nazwa kursu/grupy kursow (greipurséw . soB , )
D kursu/ ) oznaczy symbolemGK) kierunk. efe!(tu 27 Zaicé grupy Zali- ogdino- charakt
. grupy kursow wle¢ll]| p|s ksztal-cenia U CNPS | jczna B lfl kursow czenia uF:zeI‘; prakty_' rodzaf typ’
niany cznyn?
1 AREU00113P Projekt specjakuoiowy 2 2 S2ARR_U09 | 30 40 2 2 T z S Ob
S2ARR_U11
S2ARR_U14
S2ARR_KO01
2 AREU00120W Systemy sterowania robot(BK) 2 S2ARR_W01 30 60 4 2 T z S Oh
3 AREU00120P Systemy sterowania robo(&K) 1 S2ARR_UO1 15 30 0 2 T z P S Ol
4 AREU00102W | Sterowanie adaptacyjne i odpdfBi) 2 S2ARR_W02 30 60 5 1 T E(w, S Oh
5 AREU00102C Sterowanie adaptacyjne i odpdf3i€) 1 S2ARR_UO02 | 15 45 0 1 T V4 P(1,5) S Ob
S2ARR_UO03
6 AREU00102L Sterowanie adaptacyjne i odpq@K) 1 S2ARR_UO02 | 15 45 0 1 T z P(1,5) S Ob
S2ARR_UO03
7 AREUO00103W | Systemy zdarzenio@eK) 2 S2ARR_WO03 30 60 4 2 T z S Ob
8 AREU00103P Systemy zdarzenio(@&K) 2 S2ARR_U04 30 60 0 2 T z P2 S Ol
9 AREU00121W | Metody sztucznej inteligen@@K) 2 S2ARR_W04 30 60 5 2 T Ew S Oh
10 | AREUQ0121P Metody sztucznej inteligen&iK) 1 S2ARR_U05 15 45 0 2 T z P(2 S Ok
11 | AREUO0118W | Rozproszone systemy sterowéBig) 1 S2ARR_W08 15 30 4 1 T z S Ob
12 | AREU00118L Rozproszone systemy sterowéBig) 2 S2ARR_U09 30 0 0 2 T Z P (2 S Ok
13 | AREU00119W | Algorytmy robotyki mobiln¢GK) 1 S2ARR_W10 15 40 4 1 T 4 S Ob
14 | AREU00119L Algorytmy robotyki mobilngcK) 1 S2ARR_U10 | 15 40 0 1 T z P(1) S Ob
S2ARR_U11
15 | AREU00119S Algorytmy robotyki mobilnéK) 1 S2ARR_U10 | 15 40 0 1 T z P(1) S Ob
S2ARR_U11
16 | AREU00106S Seminarium specjaoiowe 2 S2ARR_UO08 30] 60 2 1 T Z P(1 S @)
17 | AREU00122W | Uczenie maszynoeK) 1 S2ARR_W11 15 30 2 1 T z S Ob
18 | AREU00122L Uczenie maszyno{@K) 1 S2ARR_U12 15 45 0 1 T 4 P(1 S Ol
19 | AREU00115W | Roboty spotecz@K) 1 S2ARR_WO07 15 30 2 0,5 T z S Ok
20 | AREU00115L Roboty spoteczf€K) 1 S2ARR_U06 15 30 0 0,5 T z P S O
21 | AREU00123W Planowanie ruchu robotf@K) 2 S2ARR_W05 30 60 3 1 T z S Oh
22 | AREU00123S Planowanie ruchu robot(®K) 1 S2ARR_UO07 15 30 0 1 T z P S Of
23 | AREU00112W | M.r. sc. 1 S2ARR_WO0H 15 60 2 P T Z S Ob
1BK — liczba punktéw ECTS przypisanych godzinome&ayymagajcych bezpéredniego kontaktu nauczycieli i studentow

2Tradycyjna — T, zdalna — Z
3Egzamin — E, zaliczenie na ogenZ. W grupie kurséw po literze E lub Z w nawiasigisa forme kursu kadicowego (w, ¢, I, s, p)
4Kurs/ grupa kurséw Ogdlnouczelniany — O
SKurs/ grupa kurséw Praktyczny — P. W grupie kursdwawiasie wpisaliczbe punktow ECTS dla kurséw o charakterze praktycznym

KO - ksztafcenia ogdlnego, PD — podstawowy, K fikikowy, S — specjalfoiowy

"W - wybieralny, Ob — obowzkowy



S2ARR_WO04

S2ARR_W09
24 | AREU00110S Seminarium dyplomowe 2 S2ARR_U14 30 90 3 1 T Z P(3) S Ob
Razem 15| 1| 6] 6] € 51 1090 42 32 P(19) - 1

Razem dla modutéw specjalngciowych:

t gczna liczba godzin %;:‘;Zbr;a %;:‘;Zbr;a %;:‘;Zbr;a Liczba punlg?éw
i godzin godzin punktéw EC‘gilzaqa
Wolegrpr | s| zzu CNPS | ECTS
15 1] 6] 6] 6 510 1090 42 32
4.3 Modut praca dyplomowa

Typ pracy dyplomowej dyplomowa magisterska

Liczba semestréw pracy dyplomowej Liczba punktéw ECS Kod

1 15 P(10) AREU17111

Charakter pracy dyplomowej
naukowo-badawczy

Liczba punktéw ECTS
BK?

5. Sposoby weryfikacji zakladanych efektéw ksztatcenia

Typ zajeé Sposoby weryfikacji zakladanych efektéw ksztatceni |

wyklad zaliczenie ustne lub pisemne, kolokwium ;aliczem’o\kolokwiu_m (test Wyporu),_ egzamin, egzamin pisgmodpowiedzi ustne, kartkdwka,
aktywnai¢ na wyktadach, ocena z koowego pisemnego sprawdzianu egzaminacyjnego, test

¢wiczenia srednia ocen z prac kontrolnydiiednia ocen z prac domowych, ocena z pracy r&iagh, ocena z testu koowego
obserwacja przygotowania do gajlaboratoryjnych i ich wykonywania, sprawozdaniaéwiczen laboratoryjnych, aktywni@ na zagciach

laboratorium laboratoryjnych, ocena jaka raportu pisemnego z laboratorium, ocena aktyeniosprawndci wykonania¢wiczenia bazujca na obserwacji jegp
przebiegu, ocena stopnia realizawjiczen w laboratorium, testy na platformie e-learninggveglpowied ustna

1BK — liczba punktéw ECTS przypisanych godzinome&ayymagajcych bezpéredniego kontaktu nauczycieli i studentow 8

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na ogenZ. W grupie kurséw po literze E lub Z w nawiasigisa forme kursu kadicowego (w, ¢, I, s, p)
4Kurs/ grupa kurséw Ogdlnouczelniany — O

SKurs/ grupa kurséw Praktyczny — P. W grupie kursdwawiasie wpisaliczbe punktow ECTS dla kurséw o charakterze praktycznym
KO - ksztafcenia ogdlnego, PD — podstawowy, K fikikowy, S — specjalfoiowy

"W - wybieralny, Ob — obowzkowy



analiza realizacji zadania projektowego, dokumegataisemna projektu, prezentacje zafoi rozwigzania kdicowego, przedstawienie wynikow
realizacji projektu wraz z ich dyskygsj wnioskami, ocena przygotowania projektu, obrgmajektu, udziat w dyskusjach problemowych, ocena

projekt wykonanych zada projektowych, ocena raportu pisemnego z projekitena prezentacji kolejnych etapow realizacji kinje przestrzegania
harmonogramu, aktywsé w zespole, kreatywna postawa, ocena §akarykonanej dokumentacji, ocena elementéw skladbwyrojektu oraz jego
formy koncowej, odpowied ustna
prezentacja seminaryjna, aktywdo- udziat w dyskusji, ocena przygotowania prezgntaciziat w dyskusjach problemowych, aktyvéhona
seminarium zajeciach seminaryjnych, ocena jagkbdprezentacji multimedialnych, ocena prezentadjtywnas¢ w dyskusji, przestrzeganie harmonogramu, ogena

prezentacji podsumowagych oraz opracowania pisemnego, dyskusja

praca dyplomowa

przygotowana praca dyplomowa

6. taczna liczba punktow ECTS, ktor student musi uzysk& na zajeciach wymagapcych bezpdredniego udziatu nauczycieli
akademickich i studentow(wpisa: sune punktow ECTS dla kursow/ grup kurséw oznaczonyatickn BK)

59,5 ECTS

7. taczna liczba punktow ECTS, ktorg student musi uzysk& w ramach zagé¢ z zakresu nauk podstawowych

Liczba punktéw ECTS z przedmiotow 5
obowigzkowych
Liczba punktéw ECTS z przedmiotow 0
wybieralnych
taczna liczba punktow ECTS 2
1BK — liczba punktéw ECTS przypisanych godzinome&ayymagajcych bezpéredniego kontaktu nauczycieli i studentow 9

°Tradycyjna— T, zdalna - Z

SEgzamin — E, zaliczenie na ogenZ. W grupie kurséw po literze E lub Z w nawiasigisa forme kursu kaicowego (w, c, |, s, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogdlnouczelniany — O

SKurs/ grupa kurséw Praktyczny — P. W grupie kursdwawiasie wpisaliczbe punktow ECTS dla kurséw o charakterze praktycznym
KO - ksztafcenia ogdlnego, PD — podstawowy, K fikikowy, S — specjalfoiowy

"W - wybieralny, Ob — obowzkowy



8. Laczna liczba punktow ECTS, ktor student musi uzysk& w ramach zag¢ o charakterze praktycznym, w tym zagé laboratoryjnych
i projektowych (wpisa sung punktow ECTS kurséw/grup kursdw oznaczonych ko&#gm

Liczba punktéw ECTS z przedmiotow 13
obowigzkowych

Liczba punktéw ECTS z przedmiotow 38
wybieralnych

taczna liczba punktow ECTS 51

9. Minimalna liczba punktéw ECTS , ktorg student musi uzyské&, realizujac moduty ksztatcenia oferowane na zagiach
ogolnouczelnianych lub na innym kierunku studiowm(wpisa sune punktow ECTS kurséw/grup kursow oznaczonych ko@®m

10 punktéw ECTS

10.£ aczna liczba punktéw ECTS, ktor student maze uzyska, realizujac moduty wybieralne (min. 30 % catkowitej liczby punktéw
ECTS)

60 punkty ECTS

11.Zakres egzaminu dyplomowego
Zakacznik nr 1

12. Wymagania dotyczce terminu zaliczenia okrglonych kurséw/grup kursow lub wszystkich kurséw w pszczegolnych modutach

Brak wymaga
1BK — liczba punktéw ECTS przypisanych godzinome&ayymagajcych bezpéredniego kontaktu nauczycieli i studentow
°Tradycyjna— T, zdalna - Z
SEgzamin — E, zaliczenie na ogenZ. W grupie kurséw po literze E lub Z w nawiasigisa forme kursu kaicowego (w, c, |, s, p)
4Kurs/ grupa kurséw Ogdlnouczelniany — O
SKurs/ grupa kurséw Praktyczny — P. W grupie kursdwawiasie wpisaliczbe punktow ECTS dla kurséw o charakterze praktycznym
KO - ksztafcenia ogdlnego, PD — podstawowy, K fikikowy, S — specjalfoiowy
"W - wybieralny, Ob — obowzkowy
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Zaopiniowane przez wydzialowy organ uchwatodawayerzdu studenckiego:

Data knhazwisko i podpis przedstawiciela studentéw

Data Podpiziekana

1BK — liczba punktéw ECTS przypisanych godzinome&ayymagajcych bezpéredniego kontaktu nauczycieli i studentow
°Tradycyjna— T, zdalna - Z

SEgzamin — E, zaliczenie na ogenZ. W grupie kurséw po literze E lub Z w nawiasigisa forme kursu kaicowego (w, c, |, s, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogdlnouczelniany — O

SKurs/ grupa kurséw Praktyczny — P. W grupie kursdwawiasie wpisaliczbe punktow ECTS dla kurséw o charakterze praktycznym
KO - ksztafcenia ogdlnego, PD — podstawowy, K fikikowy, S — specjalfoiowy

"W - wybieralny, Ob — obowzkowy
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