Wydzial : Elektroniki

Studia : Stacjonarne I stopnia
Kierunek : Automatyka i Robotyka
Specjalnosé : Technologie informacyjne w systemach automatyki
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Uchwata z dnia :
Obowiazuje od :
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STRUKTURA PROGRAMU NAUCZANIA W UKLADZIE GODZINOWYM
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26 |
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124 | Kursy wybieralne
23 Grupa A
] 21200 E

v

Kursy wybieralne
Grupa B
20200 E

Cyfrowe przetwarzanie
obrazéw i sygnalow
AREK17009 20100

VI

VII

Metody numeryczne
AREKO00024 21000

E-media
ARES17510 20010 E

Techn. syst. wbudowanych
ARES17500 20000

Systemy analogowe
i cyfrowe

Mechanika analityczna
AREK17002 21000

Programowanie

AREKO00005 10200

SCR - Sieci komputerowe
AREKO00006 20100 E

obiektowe

INEWO00010 20200 Podstawy elektrotechniki

i elektroniki
AREK17003 11100

*Wtasno$é intelektualna i prawo autorskie PREW002

1. AREK00001 Modele uktadéw dynamicznych 21200 E
2. AREK00021 Dynamika obiektéw automatyki 21200 E

Grupa A:

Przewodniczacy Komisji
Programowej Specjalnosci

prof. dr hab. inz. Ewa Skubalska-Rafajlowicz pro

Grupa B:

Robotyka 1
AREKO00011 22000 E

S. neuron. i neuroster.
ARES00512 20010 E

Projektowanie algorytmoéw
i metody sztucznej
inteligencji
AREKO00023 20020

Sterowanie procesami
cigglymi
AREKO00025 20100

Komp. wspom. zarzadzania
ARES00513 20000

Teoria regulacji
AREKO00008 22000 E

Elektronika w automatyce
AREKO00029 20200

Platformy programistyczne
NET i JAVA
ARES00504 10200

SCR - Systemy
operacyjne
AREKO00030 20200

Projekt zespolowy
ARES00505 00040

Robotyka 2
AREKO00027 00101

Praca dyplomowa
ARES17511 10h

Algorytmy rozp. obrazéw
ARES00514 20000

Podst. tech. mikroproc. 2
AREKO00016 00200

Bazy danych
AREKO00018 10020

Technologie WWW
ARES00508 20000

Inteligentne budynki
ARES12509 20000

Sterowniki i regulatory
AREKO00017 20200

Sterowanie procesami
dyskretnymi
AREKO00019 20200 E

2. AREK00004 Urzadzenia obiektowe automatyki 20200 E

Przewodniczacy Komisji
Programowej Kierunku

f. dr hab. Wojciech Bozejko

Seminarium dyplomowe
ARES17512 00002

1. AREK00022 Pomiarowe i wykonawcze urzadzenia automatyki 20200 E

Dziekan

prof. dr hab. inz. Czestaw Smutnicki

rzedsigbiorczos
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II1 I\ N VI VII
Kursy wybieralne Kursy wybieralne Cyfrowe przetwarzanie E-media Praca dyplomowa
Grupa A Grupa B obrazéw i sygnaléw 3 12
6 6 3

Metody numeryczne

Techn. syst. wbudowanych
2

6

SCR - Sieci komputerowe

3
Mechanika analityczna Systemy analogowe Robotyka 1
Programowanie 4 i cyfrowe 5
obiektowe 4

S. neuron. i neuroster.
3

Komp. wspom. zarzadzania
3

Podstawy elektrotechniki
i elektroniki
4

4

Sterowanie procesami
cigglymi
3

Platformy programistyczne
NET i JAVA
3

Projektowanie algorytmoéw

Elektronika w automatyce

Projekt zespolowy

Algorytmy rozp. obrazéw

i metody sztucznej 5 5
inteligencji
5
Teoria regulacji SCR - Systemy Robotyka 2
5 operacyjne 3
4

3

Technologie WWW

Podst. tech. mikroproc. 2
2

Bazy danych
3

2

Inteligentne budynki
2

Sterowniki i regulatory
5

Sterowanie procesami
dyskretnymi
5

Seminarium dyplomowe

3

*Wtasno$¢ intelektualna i prawo autorskie PREW002

Grupa A: 1. AREK00001 Modele uktadéw dynamicznych 21200 E

2. AREKO00021 Dynamika obiektéw automatyki 21200 E

Grupa B:

Przewodniczacy Komisji Przewodniczacy Komisji

Programowej Specjalnosci Programowej Kierunku

prof. dr hab. Wojciech Bozejko

prof. dr hab. inz. Ewa Skubalska-Rafajtowicz

1. AREK00022 Pomiarowe i wykonawcze urzadzenia automatyki 20200 E
2. AREK00004 Urzadzenia obiektowe automatyki 20200 E

Dziekan

prof. dr hab. inz. Czestaw Smutnicki

rzedsigbiorczos



