Sylwetka absolwenta

Na kierunku ksztatceni sg specjalisci w zakresie projektowania,
realizacji i eksploatacji inteligentnych systemdw samoczynnie
kontrolujgcych: funkcjonowanie obiektéw przemystowych,
przebiegi proceséw technologicznych, jakos¢ produkcji, za-
chowanie pojazddw, urzadzen i robotdéw, bezpieczenstwo bu-
dynkéw. A takze w zakresie analizy i projektowania uktadéw
automatyki, sterowania mikroprocesorowego urzadzen prze-
mystowych oraz sterowania i oprogramowania robotéw.
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® Samodzielnie zrealizowac projekt inzynierski systemu auto-
matyki przemystowej i budynkowej z wykorzystaniem mikro-
kontroleréw i sieci komputerowych.

e Analizowac i implementowac programy w C, C++ i wykorzy-
stywac: mechanizmy wspétbieznosci, komunikacji i synchro-
nizacji proceséw oraz tworzy¢ systemy baz danych.

e Stosowac algorytmy do rozwigzania problemoéw optyma-
lizacji dyskretnych i ciggtych proceséw produkcyjnych, ko-
rzystajac ze struktur danych, algorytmoéw i metod sztucznej
inteligencji.

e Analizowa¢ kinematyke i dynamike robotdéw, obstugiwac,
programowac i eksploatowac roboty przemystowe i ustu-
gowe, stosowac algorytmy planowania ruchu i sterowania
robotéw zdolnych do samodzielnego dziafania.

e Stosowac Srodki informatyki dla akwizycji pomiarow, stero-
wania procesami technologicznymi, projektowania, urucha-
miania, utrzymania systemoéw autonomicznych i/lub z wy-
miang informacji poprzez sie¢, w oparciu o standardowe
protokoty transmisji danych, programowanie sterownikow,
stacji operatorskich, systemy rozproszonego sterowania
procesami z wymiang informacji.
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e Projektowac uktady sterowania, obserwatory stanu oraz
optymalne regulatory i postugiwac sie metodami symulacji
komputerowej do oceny przebiegéw proceséow w uktadach
sterowania.

e Wykorzystywa¢ dane pomiarowe do budowy i testowania
modeli systemdw oraz do prognozowania sygnatow i korzy-
sta¢ z dedykowanego oprogramowania.

e Tworzy¢ i kompletowac algorytmy, oprogramowanie i sprzet
do zarzadzania i sterowania procesami produkcyjnymi w sys-
temach wytworczych i zrobotyzowanych, przy uzyciu sieci
komputerowych zaréwno w konwencjonalnych, jak i ela-
stycznych systemach wytwarzania, z uwzglednieniem za-
gadnien monitorowania jakosci produkcji za pomocg kamer
przemystowych.

® Zaprojektowac algorytmy sterowania dla robotéw manipu-
lacyjnych i mobilnych, programowac sterowniki robotow,
uktady sensoryczne i systemy autonomiczne oraz integro-
wac je w trakcie wdrazania systeméw zrobotyzowanych.

® Zastosowac podstawowe algorytmy optymalizacji produkgcji
ciggtej i dyskretnej, wspomagania decyzji, przeszukiwania,
whnioskowania: logicznego, rozmytego i probabilistycznego
oraz sieci neuronowych.

Uniwersalne przygotowanie absolwentéw kierunku, obejmu-

jace automatyke, robotyke i informatyke, stanowi wielki atut

na rynku pracy.
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Komputerowe sieci sterowania

Ksztatcenie obejmuje metody i srodki dla sterowania techno-
logiami przemystowymi i inteligentnymi systemami, automa-
tyzacji procesow produkcyjnych i inteligentnych budynkow,
projektowania, uruchamiania, utrzymania systemow autono-
micznych i/lub z wymiang informacji poprzez sieé, akwizycji
danych pomiarowych, oparte na standardowych protokotach
transmisji danych, metody programowania sterownikow, sta-
cji operatorskich, tworzenia sprzezen programowych i sprze-
towych miedzy urzadzeniami a otoczeniem, tworzenia kom-
puterowych systemow rozproszonego sterowania procesami
z wymiang informacji przez siec.

Robotyka

Ksztatcenie obejmuje projektowanie, konstrukcje i eksploata-
cje urzadzen zdolnych do samodzielnego dziatania w zmie-
niajgcym sie otoczeniu (roboty autonomiczne, inteligentne).
Znaczng czes¢ narzedzi dostarcza informatyka; w tym: progra-
mowanie numeryczne i symboliczne, sztuczna inteligencja i in-
teligencja obliczeniowa, cyfrowe przetwarzanie sygnatow, mi-
krokontrolery, lokalne sieci komputerowe, rozproszone uktady
przetwarzania danych i sterowania. W programie ksztatcenia
s ukfady sterowania robotéw manipulacyjnych i mobilnych
oraz innych inteligentnych obiektow automatyki, algorytmy
sterowania oraz mikrokomputerowe sterowniki robotow, ukta-
dy sensoryczne, przetwarzanie obrazéw i sygnatow, systemy
autonomiczne, robotyzacja, metody sztucznej inteligencji i in-
teligencji obliczeniowej w robotyce, jezyki programowania,
eksploatacja robotow i wdrazanie robotyki, biegtos¢ w postu-
giwaniu sie nowoczesnymi narzedziami informatycznymi.



Komputerowe systemy zarzadzania procesami produkcyjnymi

Ksztatcenie obejmuje algorytmy, oprogramowanie i sprzet do za-
rzadzania i sterowania procesami produkcyjnymi w jednostkach
wytwaorczych, przy uzyciu systemow komputerowych i zrobotyzowa-
nych oraz optymalizacje i sterowanie w konwencjonalnych i elastycz-
nych systemach wytwarzania, z uwzglednieniem zagadniert monito-
rowania jakosci produkcji zaréwno metodami statystycznymi, jak i za
pomoca technik przetwarzania obrazéw z kamer przemystowych.

Systemy informatyczne w automatyce

Ksztatcenie obejmuje wykorzystanie metod i Srodkow informaty-
ki, w tym sieci komputerowych, do akwizycji danych i sterowania
procesami technologicznymi; projektowanie, programowanie
i uruchamianie sprzezen sprzetowych i programowych miedzy
systemami informatycznymi a otoczeniem.

Technologie informacyjne w systemach automatyki

Zapewnia wyksztatcenie w zakresie stosowania nowoczesnych
technik informacyjnych w systemach automatyki z uwzglednieniem
zagadnien projektowania systemow, sieci neuronowych oraz wyko-
rzystania zaawansowanych metod przetwarzania i rozpoznawania
obrazoéw. Studenci tej specjalnosci majg mozliwos¢ odbywania za-
jec i realizacji prac dyplomowych w unikatowym laboratorium Mo-
nitorowania i sterowania jakoscia produkcji za pomocg systemdw
wizyjnych, korzystajacych z petnego spektrum kamer od podczer-
wieni do ultrafioletu i wyspecjalizowanego oprogramowania.

Przemyst 4.0

Ksztatcenie obejmuje narzedzia programistyczne, metody i algo-
rytmy do zarzadzania, wspomagania decyzji i sterowania w ujeciu
Przemystu 4.0 — Inteligentnych Fabryk (Smart Factories) przy uzy-
ciu: systemow i sieci komputerowych, systeméw wbudowanych,
mobilnych, wizyjnych, sieci neuronowych, uczenia i widzenia
maszynowego oraz robotow kooperujgcych. Student specjal-

nosci Przemyst 4.0 ma mozliwo$¢ poznania wielu nowatorskich
i zaawansowanych technologii i rozwigzan z obszaru IT wykorzysty-
wanych w nowoczesnych systemach przemystowych, w tym m.in.
przemystowy internet rzeczy, chmury obliczeniowe, cyberbezpie-
czenstwo oraz mikroserwisy. Absolwent jest przygotowany do pra-
cy w charakterze inzyniera procesow wytworczych oraz do petnie-
nia funkcji menedzerskich w firmach produkcyjnych i logistycznych
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Whbudowane systemy robotyki (Embedded Robotics

- studia w j. angielskim)

Nowoczesne urzadzenia elektroniczne coraz czesciej przyjmujg po-
sta¢ systemow wbudowanych, zawierajgcych zintegrowane z urza-
dzeniem podsystemy mikroprocesorowe i komputerowe. Tego
rodzaju urzadzenia elektroniczne sg podstawowym elementem
sktadowym systemdw robotyki, mozna je takze znalez¢ w konstruk-
cjach pojazdow, systemow awioniki, nawigacji i telekomunikacji, f
w systemach medycznych, w bankowosci, a takze w elektronice
domowej i uzytkowej. Ksztatcenie na specjalnosci obejmuje analize
i projektowanie systemow wbudowanych, techniki sterowania i ste-
rowniki robotéw, metody planowania ruchu i zadan robotdw, syste-
my sensoryczne i napedowe, metody sztucznej inteligencji i ucze-
nie maszynowe, robotyke spoteczng i interfejsy cztowiek-robot.
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