Wydzial : Elektroniki Uchwala z dnia :
Studia : Stacjonarne I stopnia ARK Obowiazuje od :
Kierunek : Automatyka i Robotyka Rok rozpoczecia studiéw : 2016/2017
Specjalnosé : Komputerowe sieci sterowania

STRUKTURA PROGRAMU NAUCZANIA W UKEADZIE GODZINOWYM

1 | II II1 | v Cyfrowe przetwarzanie VI viI
1 26 | Z:Efgnaosg’gzg?g%w Komputer. wspomagane
25 Kursy wybieralne projektowanie s'ysteméw
1 ) Grupa B sterowania
124 | Kursy wybieralne 20200 E Metody numeryczne ARES00401 20200 E
23 Grupa A AREKO00024 21000
] 21200 E
Programowanie sieciowe Praca dyplomowa
Systemy analogowe Robotyka 1 ARES00402 10100 ARES17410 10h
i cyfrowe AREKO00011 22000 E

Protokoty transmisji
cyfrowej
ARES00412 20010

AREKO00005 10200
Mechanika analityczna
AREK17002 21000

SCR- Sieci komputerowe
AREKO00006 20100 E

Sterowanie procesami Komputerowe sieci
oA cigglymi przemystowe
Podst lektrotechnik
sty CERIro e AREK00025 20100 ARES00404 10300 E

i elektroniki . . .
P k 1
AREK17003/11100 TOJf JZ:?S“Z:ﬁEK?OW
y J Interfejsy obiektowe

inteligencji
AREK00023 20020 AR 20200 Projekt zespolowy ARK

ARES00413 10030

Teoria regulacji
AREKO00008 22000 E

SCR- Systemy utom. ciggl. AREU408 0000[t
AREOIESE)EZ?EZ 101 Robotyka 2 Procesory sygnalowe
AREKO00027 00101 ARES00414 10100
Bazy danych Automatyka budynkowa
Podst. tech. mikroproc. 2 AREKO00018 10020 ARES00408 10200
AREKO00016 00200
Sterowniki i regulatory Sterowanie procesami Seminarium dyplomowe
AREKO00017 20200 dyskretnymi ARES17409 00002

AREKO00019 20200 E
rzedsigbiorczos

*Wtasno$é intelektualna i prawo autorskie PREW002
Grupa A: 1. AREK00001 Modele uktadéw dynamicznych 21200 E Grupa B: 1. AREK00022 Pomiarowe i wykonawcze urzadzenia automatyki 20200 E
2. AREK00021 Dynamika obiektéw automatyki 21200 E 2. AREK00004 Urzadzenia obiektowe automatyki 20200 E
Przewodniczacy Komisji Przewodniczacy Komisji Dziekan
Programowej Specjalnosci Programowej Kierunku

dr hab. inz. Iwona Karcz-Duleba prof. dr hab. inz. Zygmunt Hasiewicz prof. dr hab. inz. Czestaw Smutnicki



Wydzial : Elektroniki

Studia : Stacjonarne I stopnia

Kierunek : Automatyka i Robotyka
Specjalnosé : Komputerowe sieci sterowania

STRUKTURA PROGRAMU NA

ARK

UCZANIA W UKY

Uchwata z dnia :
Obowiazuje od :

Rok rozpoczecia studiéw : 2016/2017

ADZIE PUNKTOWYM

Metody numeryczne

111 v \ VI VII
Kursy wybieralne Kursy wybieralne Cyfrowe przetwarzanie Komputer. wspomagane Praca dyplomowa
Grupa A Grupa B obrazéw i sygnaléw projektowanie systemoéw 12
6 6 3 sterowania
4

Autom. ciagl.

*Wlasno$¢ intelektualna i prawo autorskie PREW002

Grupa A: 1. AREK00001 Modele uktadéw dynamicznych 21200 E

2. AREKO00021 Dynamika obiektéw automatyki 21200 E

Przewodniczacy Komisji
Programowej Specjalnosci

dr hab. inz. Iwona Karcz-Duleba prof. dr hab.

Grupa B:

3 Programowanie sieciowe
3
Mechanika analityczna Systemy analogowe Robotyka 1
4 i cyfrowe 5 Protokoly transmisji
4 cyfrowej
3
Podstawy elektrotechniki SCR- Sieci komputerowe Komputerowe sieci
i elektroniki 4 Sterowanie procesami przemystowe
4 ciagtymi 4
3
Projektowanie algorytméw Interfejsy obiektowe Projekt zespolowy ARK
i metody sztucznej 5 5
inteligencji
5
Teoria regulacji SCR- Systemy Robotyka 2
5 operacyjne 3
4

2

Procesory sygnalowe
2

Podst. tech. mikroproc. 2
2

Bazy danych
3

Automatyka budynkowa
3

Sterowniki i regulatory
5

Sterowanie procesami
dyskretnymi
5

Seminarium dyplomowe

2. AREK00004 Urzadzenia obiektowe automatyki 20200 E

Przewodniczacy Komisji
Programowej Kierunku

inz. Zygmunt Hasiewicz

Dziekan

prof. dr hab. inz. Czestaw Smutnicki

3
_rzedSiniorCZOé(

1. AREK00022 Pomiarowe i wykonawcze urzadzenia automatyki 20200 E



Wydzial : Elektroniki Uchwala z dnia :
Studia : Stacjonarne I stopnia ARR Obowiazuje od :
Kierunek : Automatyka i Robotyka Rok rozpoczecia studiéw : 2016/2017
Specjalnosé : Robotyka

STRUKTURA PROGRAMU NAUCZANIA W UKYLADZIE GODZINOWYM
1 | 11 11T | I\ Cyfrowe przetwarzanie VI VII
26 X:E:?;Y?(;Osggzgi)%w Tech. komp. w robotyce
. ARES00102 20000
25 Kursy wybieralne
24 Kursy wybieralne C;g;gg EB) Metody numeryczne Wizualizacja danych
23 Grupa A AREK00024 21000 sensorycznych
| 21200 E ARES17101 20020 E
Praca dyplomowa
Systemy analogowe Robotyka 1 SRESTEHIRIOk
i cyfrowe AREKO00011 22000 E

Sterowniki robotéw
ARES00103 20110 E

AREKO00005 10200
Mechanika analityczna
AREK17002 21000

SCR- Sieci komputerowe
AREKO00006 20100 E

Sterowanie procesami
cigglymi
AREKO00025 20100

Roboty mobilne
ARES00104 20010

Podstawy elektrotechniki

i elektroniki
AREK17003 11100

Projektowanie algorytmoéw

1 SOy AR Interfejsy obiektowe

inteligencji
AREKO00023 20020 AR 20200 Projekt zespolowy

ARES00113 10030

Teoria regulacji
AREKO00008 22000 E

SCR- Systemy Projekt| specjalnosciowy ARES00116 00010
operacyjne Robotyka 2 Lchatronika ARES00114 00100
AREKO00026 20101 AREK00027 00101
V. met. progr. ARES00117 10000
Bazy danych oty mobilne 2 ARES105 00100
Podst. tech. mikroproc. 2 AREK00018110020 Robotyzacja
AREKO00016 00200 ARES00118 10100
Sterowniki i regulatory Sterowanie procesami Seminarium dyplomowe
AREKO00017 20200 dyskretnymi ARES17110 00002
AREKO00019 20200 E
rzedsigbiorczos

*Wtasnos$¢ intelektualna i prawo autorskie PREW002
Grupa A: 1. AREK00001 Modele uktadéw dynamicznych 21200 E Grupa B: 1. AREK00022 Pomiarowe i wykonawcze urzadzenia automatyki 20200 E

2. AREK00021 Dynamika obiektéw automatyki 21200 E 2. AREK00004 Urzadzenia obiektowe automatyki 20200 E
Przewodniczacy Komisji Przewodniczacy Komisji Dziekan
Programowej Specjalnosci Programowej Kierunku

prof. dr hab. inz. Krzysztof Tchon prof. dr hab. inz. Zygmunt Hasiewicz prof. dr hab. inz. Czestaw Smutnicki



Wydzial : Elektroniki

Studia : Stacjonarne I stopnia
Kierunek : Automatyka i Robotyka
Specjalnosé : Robotyka

ARR

STRUKTURA PROGRAMU NA

UCZANIA W UKYF

Uchwata z dnia :
Obowiazuje od :

Rok rozpoczecia studiéw : 2016/2017

ADZIE PUNKTOWYM

111 1V Vv VI VII
Kursy wybieralne Kursy wybieralne Cyfrowe przetwarzanie Tech. komp. w robotyce Praca dyplomowa
Grupa A Grupa B obrazéw i sygnaléw 3 12
6 6 3

Metody numeryczne

Podstawy elektrotechniki

i elektroniki
4

SCR- Sieci komputerowe

3
Mechanika analityczna Systemy analogowe Robotyka 1
4 i cyfrowe 5
4

Wizualizacja danych
sensorycznych
5

4

Sterowanie procesami
cigglymi
3

Sterowniki robotéw
5

Projektowanie algorytmoéw

Interfejsy obiektowe

Roboty mobilne
2

*Wlasno$¢ intelektualna i prawo autorskie PREW002

Grupa A: 1. AREK00001 Modele uktadéw dynamicznych 21200 E

2. AREKO00021 Dynamika obiektéw automatyki 21200 E

Przewodniczacy Komisji
Programowej Specjalnosci

prof. dr hab. inz. Krzysztof Tchon

Grupa B:

i metody sztucznej 5 Projekt zespolowy
inteligencji 4
5
Projekt specjalnodciowy 1
Teoria regulacji SCR- Systemy Robotyka 2 Mechatronika 1
5 opera;cyjne 3 Zaaw. met. progr. 1

Roboty mobilne 2 1

Podst. tech. mikroproc. 2
2

Bazy danych
3

Robotyzacja
3

Sterowniki i regulatory
5

Sterowanie procesami
dyskretnymi
5

Seminarium dyplomowe

3

2. AREK00004 Urzadzenia obiektowe automatyki 20200 E

Przewodniczacy Komisji
Programowej Kierunku

inz. Zygmunt Hasiewicz

prof. dr hab.

1. AREK00022 Pomiarowe i wykonawcze urzadzenia automatyki 20200 E

Dziekan

prof. dr hab. inz. Czestaw Smutnicki

rzedsigbiorczos



Wydzial : Elektroniki
Studia : Stacjonarne I stopnia
Kierunek : Automatyka i Robotyka

ARS

Specjalnosé : Komputerowe systemy zarzadzania systemami przemystowymi

STRUKTURA PROGRAMU NAUCZANIA W UKL

Uchwata z dnia :
Obowiazuje od :

Rok rozpoczecia studiéw : 2016/2017

ADZIE GODZINOWYM

I | il

II1

I\

Kursy wybieralne
Grupa A
21200 E

Kursy wybieralne

Cyfrowe przetwarzanie
obrazéw i sygnalow
AREK17009 20100

VI

VII

Grupa B
20200 E

Metody numeryczne
AREKO00024 21000

Podstawy optymalizacji
ARES00313 20010 E

Mechanika analityczna
AREK17002 21000

Systemy analogowe
i cyfrowe
AREKO00005 10200

*Wtasnos$¢ intelektualna i prawo autorskie PREW002

Grupa A:

1. AREKO00001 Modele uktadéw dynamicznych 21200 E

Podstawy elektrotechniki

i elektroniki
AREK17003 11100

2. AREK00021 Dynamika obiektéw automatyki 21200 E

Przewodniczacy Komisji
Programowej Specjalnosci

dr hab. inz. Wojciech Bozejko prof. PWr.

SCR- Sieci komputerowe

Robotyka 1
AREKO00011 22000 E

Badania operacyjne w AIR
ARES00314 20010

Przemyst 4.0
ARES00315 10001

AREKO00006 20100 E

Projektowanie algorytmoéw

Sterowanie procesami
cigglymi
AREKO00025 20100

i metody sztucznej
inteligencji
AREKO00023 20020

Grupa B:

Teoria regulacji

Interfejsy obiektowe
AREKO00014 20200

Zaawansowane metody
programowania
ARES00316 20120 E

AREKO00008 22000 E

SCR- Systemy
operacyjne
AREKO00026 20101

Projekt zespolowy
ARES00305 00040

Robotyka 2
AREKO00027 00101

Praca dyplomowa
ARES17310 10h

E-media
ARES00317 20010

Podst. tech. mikroproc. 2
AREKO00016 00200

Bazy danych
AREKO00018 10020

Techniki wspomagania
decyzji
ARES00318 20010

Sterowniki i regulatory
AREKO00017 20200

Sterowanie procesami
dyskretnymi
AREKO00019 20200 E

1. AREK00022 Pomiarowe i wykonawcze urzadzenia automatyki 20200 E

2. AREK00004 Urzadzenia obiektowe automatyki 20200 E

Przewodniczacy Komisji

Programowej Kierunku

prof. dr hab. inz. Zygmunt Hasiewicz

Seminarium dyplomowe

ARES17309 00002

Dziekan

prof. dr hab. inz. Czestaw Smutnicki

rzedsigbiorczos



Wydzial : Elektroniki
Studia : Stacjonarne I stopnia
Kierunek : Automatyka i Robotyka

ARS

Specjalnosé : Komputerowe systemy zarzadzania systemami przemystowymi

STRUKTURA PROGRAMU NA

UCZANIA W UKYF

Uchwata z dnia :
Obowiazuje od :

Rok rozpoczecia studiéw : 2016/2017

ADZIE PUNKTOWYM

111 1V Vv VI VII
Kursy wybieralne Kursy wybieralne Cyfrowe przetwarzanie Podstawy optymalizacji Praca dyplomowa
Grupa A Grupa B obrazéw i sygnaléw 3 12
6 6 3

Metody numeryczne

Badania operacyjne w AIR

Podstawy elektrotechniki

i elektroniki
4

SCR- Sieci komputerowe

3 3
Mechanika analityczna Systemy analogowe Robotyka 1 Przemyst 4.0
4 i cyfrowe 5 3
4

4

Sterowanie procesami
cigglymi
3

Zaawansowane metody
programowania
5

Projektowanie algorytmoéw

Interfejsy obiektowe

Projekt zespolowy

*Wlasno$¢ intelektualna i prawo autorskie PREW002

Grupa A: 1. AREK00001 Modele uktadéw dynamicznych 21200 E

2. AREKO00021 Dynamika obiektéw automatyki 21200 E

Przewodniczacy Komisji
Programowej Specjalnosci

dr hab. inz. Wojciech Bozejko prof. PWr.

Grupa B:

i metody sztucznej 5 5
inteligencji
5
E-media
Teoria regulacji SCR- Systemy Robotyka 2 4
5 operacyjne 3
4

Podst. tech. mikroproc. 2
2

Bazy danych
3

Techniki wspomagania
decyzji
3

Sterowniki i regulatory
5

Sterowanie procesami
dyskretnymi
5

Seminarium dyplomowe

3

2. AREK00004 Urzadzenia obiektowe automatyki 20200 E

Przewodniczacy Komisji
Programowej Kierunku

inz. Zygmunt Hasiewicz

prof. dr hab.

1. AREK00022 Pomiarowe i wykonawcze urzadzenia automatyki 20200 E

Dziekan

prof. dr hab. inz. Czestaw Smutnicki

rzedsigbiorczos



Wydzial : Elektroniki

Studia : Stacjonarne I stopnia

Kierunek : Automatyka i Robotyka

Specjalnosé : Technologie informacyjne w systemach automatyki

ART

STRUKTURA PROGRAMU NAUCZANIA W UKL

Uchwata z dnia :
Obowiazuje od :

Rok rozpoczecia studiéw : 2016/2017

ADZIE GODZINOWYM

I\

I | il 11
26 |
25 |
124 | Kursy wybieralne
23 Grupa A
] 21200 E

Kursy wybieralne

Cyfrowe przetwarzanie
obrazéw i sygnalow
AREK17009 20100

VI

VII

Grupa B
20200 E

Metody numeryczne
AREKO00024 21000

E-media
ARES17510 20010 E

Techn. syst. wbudowanych
ARES17500 20000

Mechanika analityczna

Systemy analogowe
i cyfrowe
AREKO00005 10200

AREK17002 21000

Podstawy elektrotechniki

SCR- Sieci komputerowe

Robotyka 1
AREKO00011 22000 E

S. neuron. i neuroster.
ARES00512 20010 E

AREKO00006 20100 E

i elektroniki
AREK17003 11100

Projektowanie algorytmoéw

Sterowanie procesami
cigglymi
AREKO00025 20100

Komp. wspom. zarzadzania
ARES00513 20000

i metody sztucznej
inteligencji
AREKO00023 20020

*Wtasnos$¢ intelektualna i prawo autorskie PREW002

Grupa A: 1. AREK00001 Modele uktadéw dynamicznych 21200 E
2. AREK00021 Dynamika obiektéw automatyki 21200 E

Przewodniczacy Komisji
Programowej Specjalnosci

prof. dr hab. inz. Ewa Skubalska-Rafajlowicz

Grupa B:

Teoria regulacji

Interfejsy obiektowe
AREKO00014 20200

Platformy programistyczne
NET i JAVA
ARES00504 10200

AREKO00008 22000 E

SCR- Systemy
operacyjne
AREKO00026 20101

Projekt zespolowy
ARES00505 00040

Robotyka 2
AREKO00027 00101

Praca dyplomowa
ARES17511 10h

Algorytmy rozp. obrazéw
ARES00514 20000

Podst. tech. mikroproc. 2
AREKO00016 00200

Bazy danych
AREKO00018 10020

Technologie WWW
ARES00508 20000

Inteligentne budynki
ARES12509 20000

Sterowniki i regulatory
AREKO00017 20200

Sterowanie procesami
dyskretnymi
AREKO00019 20200 E

2. AREK00004 Urzadzenia obiektowe automatyki 20200 E

Przewodniczacy Komisji
Programowej Kierunku

prof. dr hab. inz. Zygmunt Hasiewicz

Seminarium dyplomowe
ARES17512 00002

1. AREK00022 Pomiarowe i wykonawcze urzadzenia automatyki 20200 E

Dziekan

prof. dr hab. inz. Czestaw Smutnicki

rzedsigbiorczos



Wydzial : Elektroniki

Studia : Stacjonarne I stopnia

Kierunek : Automatyka i Robotyka

Specjalnosé : Technologie informacyjne w systemach automatyki

STRUKTURA PROGRAMU NA

ART

UCZANIA W UKYF

Uchwata z dnia :
Obowiazuje od :

Rok rozpoczecia studiéw : 2016/2017

ADZIE PUNKTOWYM

111 v \ VI VII
Kursy wybieralne Kursy wybieralne Cyfrowe przetwarzanie E-media Praca dyplomowa
Grupa A Grupa B obrazéw i sygnaléw 3 12
6 6 3

Metody numeryczne

Techn. syst. wbudowanych
2

Podstawy elektrotechniki

i elektroniki
4

SCR- Sieci komputerowe

3
Mechanika analityczna Systemy analogowe Robotyka 1
4 i cyfrowe 5
4

S. neuron. i neuroster.
3

Komp. wspom. zarzadzania
3

4

Sterowanie procesami
cigglymi
3

Platformy programistyczne
NET i JAVA
3

Projektowanie algorytmoéw

Interfejsy obiektowe

Projekt zespolowy

Algorytmy rozp. obrazéw

*Wlasno$¢ intelektualna i prawo autorskie PREW002

Grupa A: 1. AREK00001 Modele uktadéw dynamicznych 21200 E

2. AREKO00021 Dynamika obiektéw automatyki 21200 E

Przewodniczacy Komisji
Programowej Specjalnosci P

prof. dr hab. inz. Ewa Skubalska-Rafajlowicz

Grupa B:

i metody sztucznej 5 5
inteligencji
5
Teoria regulacji SCR- Systemy Robotyka 2
5 operacyjne 3
4

3

Technologie WWW

Podst. tech. mikroproc. 2
2

Bazy danych
3

2

Inteligentne budynki
2

Sterowniki i regulatory
5

Sterowanie procesami
dyskretnymi
5

Seminarium dyplomowe

3

2. AREK00004 Urzadzenia obiektowe automatyki 20200 E

Przewodniczacy Komisji

rogramowej Kierunku

prof. dr hab. inz. Zygmunt Hasiewicz

1. AREK00022 Pomiarowe i wykonawcze urzadzenia automatyki 20200 E

Dziekan

prof. dr hab. inz. Czestaw Smutnicki

rzedsigbiorczos



Wydzial : Elektroniki Uchwala z dnia :
Studia : Stacjonarne I stopnia ASI Obowiazuje od :
Kierunek : Automatyka i Robotyka Rok rozpoczecia studiéw : 2016/2017
Specjalnosé : Systemy informatyczne w automatyce

STRUKTURA PROGRAMU NAUCZANIA W UKYLADZIE GODZINOWYM
1 | IT II1 | I\ Cyfrowe przetwarzanie VI VII
1 26 | Z:Efg;;(;;gig?g%w V.aawansowane przetwarzaniq
25 Kursy wybieralne danych cyfrowych
<0 | Grupa B ARES00212 20200 E
24 Kursy wybieralne b2 Metody numeryczne
24 | y Wy 20200 E > Y
23 Grupa A AREKO00024 21000
— 21200 E
Programowanie Praca dyplomowa
Systemy analogowe Robotyka 1 AIVQVEJIET)}(I)I;(J);?S;%O ARES172108 0k
i cyfrowe AREKO00011 22000 E
AREKO00005 10200
Mechanika analityczna Programowanie aplikacji

mobilnych
ARES00213 10200

AREK17002 21000 SCR- Sieci komputerowe

AREKO00006 20100 E

Sterowanie procesami
cigglymi
AREKO00025 20100

Sieci przemystowe
i energetyczne
ARES00214 10200 E

Podstawy elektrotechniki

i elektroniki
AREK17003 11100

Projektowanie algorytmoéw

1 SOy AR Interfejsy obiektowe

inteligencji
AREKO00023 20020 AR 20200 Projekt zespolowy

ARES00205 00040

Teoria regulacji
AREKO00008 22000 E

SCR- Systemy Wyktad monograficzny
operacyjne Robotyka 2 ARES00206 20000

AREKO00026 20101 AREK00027 00101

Systemy informatyczne
czasu rzeczywistego
ARESUUZTS TUTUU

Bazy danych
AREKO00018 10020

Podst. tech. mikroproc. 2 Systemy autonomiczne
AREKO00016 00200 ARES00216 10100
Sterowniki i regulatory Sterowanie procesami Seminarium dyplomowe
AREKO00017 20200 dyskretnymi ARES17209 00002

AREKO00019 20200 E
rzedsigbiorczos

*Wtasnos$¢ intelektualna i prawo autorskie PREW002
Grupa A: 1. AREK00001 Modele uktadéw dynamicznych 21200 E Grupa B: 1. AREK00022 Pomiarowe i wykonawcze urzadzenia automatyki 20200 E

2. AREK00021 Dynamika obiektéw automatyki 21200 E 2. AREK00004 Urzadzenia obiektowe automatyki 20200 E
Przewodniczacy Komisji Przewodniczacy Komisji Dziekan
Programowej Specjalnosci Programowej Kierunku

prof. dr hab. inz. Czestaw Smutnicki prof. dr hab. inz. Zygmunt Hasiewicz prof. dr hab. inz. Czestaw Smutnicki



Wydzial : Elektroniki

Studia : Stacjonarne I stopnia

Kierunek : Automatyka i Robotyka

Specjalnosé : Systemy informatyczne w automatyce

STRUKTURA PROGRAMU NA

ASI

UCZANIA W UKYF

Uchwata z dnia :
Obowiazuje od :

Rok rozpoczecia studiéw : 2016/2017

ADZIE PUNKTOWYM

111 1V Vv VI VII
Kursy wybieralne Kursy wybieralne Cyfrowe przetwarzanie Faawansowane przetwarzanid Praca dyplomowa
Grupa A Grupa B obrazéw i sygnaléw danych cyfrowych 12
6 6 3 4
Metody numeryczne
3 Programowanie
w jezyku JAVA
Mechanika analityczna Systemy analogowe Robotyka 1 3
4 i cyfrowe 5 Programowanie aplikacji
4 mobilnych
3
Podstawy elektrotechniki SCR- Sieci komputerowe Sieci przemystowe
i elektroniki 4 Sterowanie procesami i energetyczne
4 cigglymi 4
3

Projektowanie algorytmoéw

Interfejsy obiektowe

Projekt zespolowy

Wyktad monograficzny

*Wlasno$¢ intelektualna i prawo autorskie PREW002

Grupa A: 1. AREK00001 Modele uktadéw dynamicznych 21200 E

2. AREKO00021 Dynamika obiektéw automatyki 21200 E

Przewodniczacy Komisji
Programowej Specjalnosci

prof. dr hab. inz. Czestaw Smutnicki

Grupa B:

i metody sztucznej 5 5
inteligencji
5
Teoria regulacji SCR- Systemy Robotyka 2
5 operacyjne 3
4

2

Systemy informatyczne
czasu rzeczywistego

Bazy danych

Podst. tech. mikroproc. 2
2

3

3

Systemy autonomiczne
2

Sterowniki i regulatory
5

Sterowanie procesami
dyskretnymi
5

2. AREK00004 Urzadzenia obiektowe automatyki 20200 E

Przewodniczacy Komisji
Programowej Kierunku

inz. Zygmunt Hasiewicz

prof. dr hab.

Seminarium dyplomowe

3

1. AREK00022 Pomiarowe i wykonawcze urzadzenia automatyki 20200 E

Dziekan

prof. dr hab. inz. Czestaw Smutnicki

rzedsigbiorczos



