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Seminarium dyplomowe
ARKS111 0020S

Praca dyplomowa
ARKS112 100h

Systemy sterowania robotów
ARKSx05 10W10C

Sterowanie neuronowe
i rozmyte

ARKSx04 10W10L

Seminarium specjalnościowe
ARKS108 0020S

Projekt przejściowy
ARKSx03 0040P

Przetwarzanie obrazów
i sygnałów

ARKSx02 10W10L E

Systemy automatyki
ARKSx01 10W10L

Programowanie obiektowe
ARKS104 15W15L

Język obcy A1
0020C

Przedsiębiorczość
ZMZ0386 10W10S

Zajęcia sportowe 0010C

K. społ FLKU001 0010S E

Sterowanie procesami
dyskretnymi

ARKK005 10W20L E

Sterowanie procesami
ciągłymi

ARKK004 20W10L

Diagnostyka procesów
ARKS102 10W20L

Projektowanie oprogramowania
ARKA103 10W20L

Język obcy B2+ 0010C

Matematyka
MAT1485 0020W

Fizyka FZP8006 0010W

Modelowanie i identyfikacja
ARKK001 20W10L

Teoria i metody optymalizacji
ARKK002 20W10P

Teoria sterowania
ARKK003 20W10C E

Wybrane zagadnienia robotyki
ARKS001 20W10C20L
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Seminarium dyplomowe
3

Praca dyplomowa
15

Systemy sterowania robotów
6

Sterowanie neuronowe
i rozmyte
6

Seminarium specjalnościowe
2

Projekt przejściowy
12

Przetwarzanie obrazów
i sygnałów

7

Systemy automatyki
5

Programowanie obiektowe
4

Język obcy A1
2

Przedsiębiorczość
3

Zajęcia sportowe 1

K. społ
2

Sterowanie procesami
dyskretnymi

5

Sterowanie procesami
ciągłymi
6

Diagnostyka procesów
6

Projektowanie oprogramowania
5

Język obcy B2+ 1

Matematyka
2

Fizyka 1

Modelowanie i identyfikacja
6

Teoria i metody optymalizacji
7

Teoria sterowania
7

Wybrane zagadnienia robotyki
6
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