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Seminarium dyplomowe
AREU00310 00002

Praca dyplomowa
AREU17311 10 h

Przedsiębiorczość
ZMZ000387 10001

Komp. wsp. obl. i prac inż.
AREU00309 10020

Sztucz. intelig. i syst. ewoluc.
AREU17308 20000

Metody probabilistyczne
w zarządzaniu

AREU00303 20100

Seminarium specjalnościowe
AREU12306 00002

Projekt przejściowy
AREU00320 00030

Sieci neuronowe
i systemy rozmyte

AREU00318 20010

Oprog. sys. Zarządzania
AREU00302 10100

Diagnostyka procesów
AREU00317 20020 E

Elast. systemy montażowe
AREU00316 20020 E

Sterowanie produkcją
AREU00307 20200

Wykład monograficzny
AREU17313 20000

Język obcy A1
03000

Język obcy B2+ 01000

Mat. MAT001440 10000

Fizyka FZP004901 10000

K.społ. FLEU00001 00001

Metody matematyczne
automatyki i robotyki
AREU12004 22000 E

Teoria i metody
optymalizacji

AREU15003 20010

Modelowanie i identyfikacja
AREU17002 20200

Teoria sterowania
AREU00005 22100 E

ODNOSNIK

Przewodniczący Komisji Przewodniczący Komisji Dziekan

Programowej Specjalności Programowej Kierunku
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dr hab. inż. Wojciech Bożejko prof. PWr. prof. dr hab. inż. Zygmunt Hasiewicz prof. dr hab. inż. Czesław Smutnicki
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Seminarium dyplomowe
3

Praca dyplomowa
15

Przedsiębiorczość
3

Komp. wsp. obl. i prac inż.
3

Sztucz. intelig. i syst. ewoluc.
2

Metody probabilistyczne
w zarządzaniu

4

Seminarium specjalnościowe
2

Projekt przejściowy
5

Sieci neuronowe
i systemy rozmyte

4

Oprog. sys. Zarządzania
2

Diagnostyka procesów
5

Elast. systemy montażowe
4

Sterowanie produkcją
5

Wykład monograficzny
3

Język obcy A1
2

Język obcy B2+ 1

Mat. 1

Fizyka 1

K.społ.
2

Metody matematyczne
automatyki i robotyki

6

Teoria i metody
optymalizacji

5

Modelowanie i identyfikacja
6

Teoria sterowania
6

ODNOSNIK

Przewodniczący Komisji Przewodniczący Komisji Dziekan

Programowej Specjalności Programowej Kierunku
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