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27 Cyfrowe przetwarzanie
26 Zajecia sportowe obrazéw i sygnatow Tech. komp. w robotyce
25 02000 Kursy wybieralne 20100 AREK17009| 20000 ARES00102
24 Kursy wybieralne Grupa B Metody numeryczr Wizualizacja danych
23 Grupa A 20200 E 21000 sensorycznych
22 Podst. AIR 21200E AREK00024 20020E
21 20000 AREWO00002 Systemy analogowe ARES17101
20 Miernictwo 1 Miern. 2 0010@&TEW00002 i cyfrowe Robotyka 1 Sterowniki robotéw
19 20000 ETEW00001 Teoria systeméw Mechanika analityczng 10200 AREK00005 22000 E 20110E Praca dyplomowa
18 Podstawy 11000 ETEWO00008 21000 SCR- Sieci komputerowg AREK00011 ARES00103 ARES17111
17 programowania Programowanie AREK17002 20100E Sterowanie procesami 10h
16 21100 obiektowe Podstawy elektrotechniki AREK00006 ciagtymi Roboty mobilne
15 INEW00001 20020 i elektroniki Projektowanie algorytmdw20100 AREK00025 20100
14 Technologie informacyjng INEW00003 11100 AREK17003 i metody Elektronika ARES00104
13 10100 ETEWO00007 Fizyka 3.3 Podst. telekomunikacji sztucznej inteligien w automatyce
12 *Wh 10000PREW00002| 10100 FZP004002 | 20000 ETEW00004 20020 AREK00023 20200 Projekt zespotowy Praktyka
11 Etyka inz.10000PSEW00001, Fizyka 1.1/ Podstawy przetwarzar AREK00028 1003( AREP12001Q
10 Algebra liniowa 21000E sygnatéw Teoria regulacji SCR- Systemy ARES00113 Projekt specjaln@iowy
9 z geomety analityczm A FZP004001 20100 ETEWO00010 22000 E operacyjne Robotyka 2 00020 ARES00112
8 22000E R.praw. 100001AT001639 | Inzynierskie zastosowani AREKO00008 20200 00101  AREKO00027 | Mechatronika. 00100ARES00114
7 MATO001638 Matematyka statystyki Podstawy techniki AREK00030 Bazy danych Zaaw. met. progr.
6 Analiza matematyczna 12000 21000 ETEWO00014 mikroprocesorowej 1 Podst. tech. mikroproc} 2 10020 10100 ARES1210¢
5 1.2A MAT001691 Fizyka 3.1 0010®:zP002079 20100 ETEWO0O000€E 00200 AREKO0001¢ AREK00018 Robotyka (3) 00108RES00115
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1. AREK00001 Modele uktadéw dynamicznych 21201 1. AREK00022 Pomiarowe i wykonawcze wdzenia automatyki 2020C

2. AREK00021 Dynamika obiektéw automatyki 21200 E 2. AREK00004 Urzadzenia obiektowe automatyki 20200 E
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* Wiasnai¢ intelektualna i prawo autorskiREW002

Grupa A:
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STRUKTURA PROGRAMU NAUCZANIA W UKEADZIE PUNKTOWYM
1] \% \% \ Vil
Kursy wybieralne Kursy wybireal Cyfrowe przetwarzanie Techniki komputero
Grupa A Grupa B obrazéw i sygnatéw w robotyce
B3 3
6 6 Metody numeryczne
3 Wizualizacja danych
Mechanika sensorycznych
analityczna Systemy analogowe 5
4 i cyfrowe Robotyka 1
4
Podstawy elektrotechnilfi 5 Sterowniki robotéw
i elektroniki
4 SCR- Sieci komputerowg Sterowanie 5
4 procesami cigtymi
B3 Roboty mobilne (1)
Projektowanie 2
algorytméw i metody Elektronika w automaty
sztucznej inteligencji Projekt zesopotowy
5 5 4
Projekt specjalniziowy
Robotyka 2 2
Teoria regulacji SCR- Systarayacyjne| 3 Mechatronika 1
5 4 Zaawansowane metody/
Bazy danych programowania2
Pods. tech. mikroproc 3 Robotyka (3)
2 2
Seminarium dyplomowe
Sterowniki Sterowanie dyplomowe
i regulatory procesami dyskretnym 3
5 5

1. AREK00001 Modele uktadéw dynamicznyc6 ECTS
2. AREK00021 Dynamika obiektéw automatyké ECTS
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Grupa B:

1. AREK00022 Pomiarowe i wykonawcze wdzenia automatyk6 ECTS
2. AREK00004 Urzadzenia obiektowe automatylé ECTS
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prof. dr hab. inz. Czestaw Smutnicki



