
Wydział : Elektroniki Uchwała z dnia :18.05.2016
Studia : Nietacjonarne II stopnia Obowiązuje w roku  akad. 01.10.2016

Kierunek : Automatyka i Robotyka
Specjalność : Systemy informatyczne w automatyce i robotyce

ASU

STRUKTURA PROGRAMU NAUCZANIA W UKŁADZIE GODZINOWYM

h\sem. I II III IV
200
190 Programowanie
180 Projektowanie  obiektowe
170 Wybrane zagadnienia oprogramowania 15W15L  ARKS104 Praca dyplomowa
160 robotyki 10W20L    ARKS103 ARKS112
150 20W10C20L Diagnostyka procesów Systemy automatyki
140 ARKS001 10W20L 20W20L
130 Teoria sterowania ARKS102 ARKS105
120 20W10C E Sterowanie procesami Przetwarzanie obrazów
110 ARKK003 ciągłymi i sygnałów
100 Teoria i metody 20W10L E ARKK004 20W20L E Sterowanie neuronowe
90 optymalizacji Sterowanie procesami ARKS106 i rozmyte
80 20W10P   ARKK002 dyskretnymi 30W10L
70 Modelowanie i 10W20L E ARKK005 Projekt przejściowy ARKS109
60 identyfikacja K. społ 10S   FLKU001 60P Systemy sterowania
50 20W10L   ARKK001 Zajęcia sportowe 8C ARKS107 robotów
40 Fizyka 10W FZP8006 Przedsiebiorczość 30W10C
30 Matematyka 10W 10S    ZMZ0386 ARKS110
20 20W   MAT1485 Język obcy A1 Seminarium specjalnościowe Seminarium dyplomowe
10 Język obcy B2+  10C 20C 20S   ARKS108               20S      ARKS111
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Wydział : Elektroniki Uchwała z dnia : 18.05.2016
Studia : Obowiązuje od: 01.10.2016

Kierunek : Automatyka i Robotyka
Specjalność : Systemy informatyczne w automatyce i robotyce

ASU

STRUKTURA PROGRAMU NAUCZANIA W UKŁADZIE PUNKTOWYM

ECTS\ 
sem.

I II III IV

30
29 Wybrane zagadnienia Projektowanie Programowanie Sterowanie neuronowe
28 robotyki oprogramowania  obiektowe i rozmyte
27 6 5 4 6
26
25 Systemy automatyki
24 Diagnostyka procesów
23 Teoria sterowania 6 5
22 Systemy sterowania
21 7 robotów  6
20
19 Przetwarzanie obrazów
18 Sterowanie procesami i sygnałow
17 ciągłymi 7
16 Teoria i metody 6
15 optymalizacji
14 7
13
12 Sterowanie procesami Praca dyplomowa
11 dyskretnymi
10 5 15
9
8 Modelowanie Komunikacja społ. 2 Projekt przejściowy 
7 i identyfikacja
6 6 Zajęcia sportowe   1 12
5
4 Fizyka      1 Przedsiebiorczość
3 Matematyka 3
2 2 Jezyk obcy A1 Seminarium spec. Seminarium dyplomowe
1 Język obcy B2+   1 2 2 3
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