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1. AREKO001 Modele uktadéw dynamicznych 2120C
2. AREK021 Dynamika obiektéw automatyki 21200

Przewodnicacy Komisji
Programowej Specjalndci

prof. dr hab. inz. Ewaryst Rafajtowicz

** Sieci neuronowe i neurosterownikoweARES507

Przewodnicacy Komisji
Programowej Kierunku

Grupa B:

prof. dr hab. inz. Zygmunt Hasiewicz

1. AREK022 Pomiarowe i wykonawcze wdzenia automatyki 20200
2. AREKO004 Urzadzenia obiektowe automatyki 2020(

Dziekan

prof. dr hab. inz. Jan Zarzycki
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