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STRUKTURA PROGRAMU NAUCZANIA W UKEADZIE GODZINOWYM
| h\sem. | I 11 1V vV | VI Vi

26 Kursy wybieralne Cyfrowe przetwarzanip ech. komp. w robotyce
25 Grupa B obrazéw i sygnatéw 20000 ARES102
24 Kursy wybieralne 4hE 20100 AREK 009 Wizualizacja danych
23 Grupa A Metody numeryczr sensorycznych Praca dyplomowa
22 Podst. automatyki i robotyk| 5h E Systemy analogowe 20100 20020E ARES111
21 10100  AREWO001 i cyfrowe AREK 010 ARES101 10h
20 Miernictwo 1 Miern. 2 0010@ETEW002 10200 AREK 005 Sterowniki robotéw
19 20000 ETEWO001 Teoria systeméw Mechanika analitycznfp SCR- Sieci kaetmpwe Robotyka 1 20110E
18 Podstawy 11000 ETEWO008 21000 2010CE 22000 E ARES103 Praktyka
17 programowania Programowanie AREK 002 AREK 006 AREK 011 AREP001Q
16 21100 obiektowe Podstawy elektrotechn|ki Projektowanie algorytméw|  Sterowanie procesami Roboty mobilne (1)
15 INEW001 20200 i elektroniki i metody aotymi 20100
14 Grafika irkynierska INEW002 11100 AREKO003 sztucznej inteligencji 10200 AREKO013 ARES104 Projekt specjaln@iowy
13 11000 ETEWO003 Fizyka 3.3 Podst. telekomunikaciji 20300 Interfejsy Btezmie procesami | 00020 ARES112
12 Technologie informacyjng¢ 10100 FZP4002 20000 ETEWO004 AREK 007 obiektowe dyskretnymi Mechatronika
11 10100  ETEWO007 Fizyka 1.1A Podstawy przetwarzanif 20200 20200 E 10100  ARESI07
10 *WE. 10000 PREW002 21000E sygnatéw Teoria regulacji AREK 014 AREK 019 Zaaw. met. progr.
9 Etyka inz.10000PSEW001 FZP4001 20100 ETEWO010 22000 E SCR- Systemy Robotyka 2 10100 ARES108
8 Algebra liniowa z R.praw. 1000(M AT 1450 | Inzynierskie zastosowanif AREK 008 operacyjne 00200 AREK 012 Robotyzacja
7 analityczm A Matematyka statystyki Podstawy techniki 10200 AREKO015 Bazy danych 20100
6 21000E _ MAT1406 12000 12000 ETEW009 mikroprocesorowej 1 Podst. tech. mikroproc. 2 10020 ARES109
5 Analiza matematyczna MAT1438 Fizyka 3.1 0010@-zP2079 20100 ETEWO006 00200 AREKO016 AREK 018 R. m.(2) 0010:RES105
4 1.2A Analiza matematyczna ¢zZyk obcy dzyk obcy Sterowniki i regulatory Projekt zespotowy Seanium dyplomowe
3 21000 E MAT1419 1100(E  MAT1428 Blok 1/Blok 2 Blok 1/Blok 2 20200 00040 00002 ARES110
2 Filozofia Zajecia sportowe 4h 4h AREK 017 ARES106 Podst. zarzdz. jakdcia
1 20000 FLEWO0O01 2h 20000 ZMZ0340

* Wiasnai¢ intelektualna i prawo autorskiREW002

GrupaA: GrupaB:

1. AREK 001 Modele uktadéw dynamicznych 2120t 1. AREK 022 Pomiarowe i wykonawcze wdzenia automatyki 2020C

2. AREK 021 Dynamika obiektéw automatyki 21200 E 2. AREK 004 Urzadzenia obiektowe automatyki 20200 E
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30 Kursy wybieralne Kursy wybireal Cyfrowe przetwarzanie Techniki komputero
29 Grupa A Grupa B obrazéw i sygnatéw w robotyce
28 4 3
27 6 6 Wizualizacja danych
26 Metody numeryczne sensorycznych
25 Mechanika 3 4
24 analityczna Systemy analogowe
23 3 i cyfrowe
22 4 Robotyka 1 Sterowniki robotéw
21 Podstawy elektrotechniki
20 i elektroniki 5 5
19 5 SCR- Sieci komputerowg
18 4 Sterowanie Roboty mobilne (1)
17 procesami eigtymi 2
16 Projektowanie 3
15 algorytméw i metody Sterowanie
14 sztucznej inteligencji procesami dyskretnynfi Projspe:cjalnéciowy
13 5 Interfejsy obiektowe 2
12 Mechatronika
11 5 Robotyka 2 2
10 Teoria regulacji 3 Zaawansowane metody
9 5 SCR- Systemy operacyjne programowania2
8 B
7 i Pods. meiioproc. 2 Bazy danych Robotyzacja
6 2 3 3
5 Roboty mobilne (2) 1
4 Sterowniki Seminariiyplomowe
3 i regulatory Projekt zespotowy 2
2 5 5
1

* Wiasnai¢ intelektualna i prawo autorskigREw002

GrupaA: GrupaB:

1. AREK 001 Modele uktadéw dynamicznyc6 ECTS 1. AREK 022 Pomiarowe i wykonawcze wdzenia automatyk6 ECTS

2. AREK 021 Dynamika obiektéw automatyké ECTS 2. AREK 004 Urzadzenia obiektowe automatylé ECTS
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