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1.Narzedzia do wykonywania obliczen naukowych 1.Zadania i metody automatycznej regulacji
(ARR) i inzynierskich — obszary zastosowan w robotyce 2.Sterowanie procesami — zadania, metody,
Robotyka 2.Metody i narzedzia zarzadzania projektami algorytmy
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9. Sterowanie dla manipulatoréw i robotow mobilnych -
linearyzacja a przyblizenie liniowe, sterowanie kaskadowe
10. Problemy, narzedzia i metody programowania
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W programowaniu obiektowym 5. Metody numeryczne w obliczeniach
@ 6. Komputerowo zintegrowane wytwarzanie inzynierskich
(- @© 7. Planowanie czynnosci i rozdziat zasobow 6. Cyfrowe przetwarzanie obrazow i sygnatow
E c 8. Metody przyblizone rozwigzywania zadan 7. Architektura mikrokontrolerow
cC o optymalizacji dyskretnej 8. Systemy operacyjne — przeglad, struktury
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