Zagadnienia egzaminacyjne AUTOMATYKA | ROBOTYKA

SPECJALNOSC STI}-I\)(IP(')W SS]TI?lfllg\le ZAGADNIENIA SPECJALNOSCIOWE ZAGADNIENIA KIERUNKOWE
(ARK) 1. Badania symulacyjne modeli obiektow 1. Zadania i metody automatycznej regulacji
Komputerowe sieci 2. Pomiary i akwizycja danych pomiarowych 2. Sterovyanie proce§ami — zadania, metpdy, algorytmy
sterowania 3. Protokoty transmisji danych w systemach automatyki 3. Zadania, metody i algorytmy robotyki

4. Regulator PID - struktury, parametry, dobor nastaw, | 4. Urzadzenia obiektowe automatyki
D o] kryteria oceny 5. Metody numeryczne w obliczeniach inzynierskich
(- r— 5. Sterowniki PLC — budowa i programowanie 6. Cyfrowe przetwarzanie obrazéw i sygnatow
E g 6. Funkcjonalnosci systemOéw bezpieczenstwa, technicznych | 7. Architektura mikrokontrolerow
C o i informacyjnych w automatyce budynkowej 8. Systemy operacyjne — przeglad, struktury i zadania
o m 7. Integracja systemow w budynkach inteligentnych — | 9. Zasady projektowania algorytmow
o o struktura i metody 10. Sieci komputerowe — przeglad, struktury i zastosowania
g o)) 8. Sieci neuronowe i ich zastosowania w automatyce
(7)' i 9. Zakres i przyktadowe rozwigzania standaryzacji

stosowane w systemach automatyki przemystowej

10. Zagadnienia optymalizacji




Zagadnienia egzaminacyjne AUTOMATYKA | ROBOTYKA

SPECJALNOSC STJ;IPOW SS";"I‘I(J);II(I;:\I:IV ZAGADNIENIA SPECJALNOSCIOWE ZAGADNIENIA KIERUNKOWE
1. Narzegdzia do wykonywania obliczeh naukowych | 1. Zadania i metody automatycznej regulacji
(ARR) i inzynierskich — obszary zastosowan w robotyce 2. Sterowanie procesami — zadania, metody, algorytmy
Robotyka 2. Metody i narzedzia zarzadzania projektami zespotowymi | 3. Zadania, metody i algorytmy robotyki
W zastosowaniu do projektow robotycznych 4. Urzadzenia obiektowe automatyki
3. .Najistotniejsze réznice od strony programowej miedzy | 5. Metody numeryczne w obliczeniach inzynierskich
aplikacjami graficznymi tworzonymi w $rodowisku typu X | 6. Cyfrowe przetwarzanie obrazéw i sygnatow
Window, a aplikacjami tekstowymi uruchamianymi | 7. Architektura mikrokontrolerow
Z poziomu konsoli 8. Systemy operacyjne — przeglad, struktury i zadania
4. Zrédta niedoktadnosci pomiarow odleglosci w przypadku | 9. Zasady projektowania algorytmow
o] stosowania  czujnikow typu PSD oraz  sonaréw | 10. Sieci komputerowe — przeglad, struktury i zastosowania
GC) - — ultradzwigkowych
- c 5. Czujniki stosowane do pomiaru stanu robotow i sposoby ich
© 8 przytaczania do mikrokontrolerow
g ] 6. Problemy  implementacji  algorytméw  Sterowania
" — w w mikroprocesorowych sterownikach robotow
% 8) 7. Problem sterowania lokomocja robota (sformutowanie
+= 1 i wyjasnienie wystepujacych pojecé)
n - 8. Metody planowania $ciezki robota

10.

Metody i technologie zapewniania bezpieczenstwa
w systemach zrobotyzowanych

Metody projektowania i konfiguracji zrobotyzowanych
systemow produkcyjnych
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. TYP  |STOPIEN :
SPECJALNOSC STUDIOW |STUDIOW ZAGADNIENIA SPECJALNOSCIOWE ZAGADNIENIA KIERUNKOWE
(ARS) 1. Metody rozwigzywania zadan optymalizacji 1. Zadania i metody automatycznej regulacji
2. Sieciowe systemy operacyjne 2. Sterowanie procesami — zadania, metody, algorytmy
Komputerowe o : - ; : .
dzani 3. Techniki wspomagania decyzji 3. Zadania, metody i algorytmy robotyki
systemy zarzg zania 1) S 4. Dokumenty elektroniczne 4. Urzadzenia obiektowe automatyki
procesami c ‘— 5. Enkapsulacja, dziedziczenie, 5. Metody numeryczne w obliczeniach inzynierskich
produkcyjnymi e c polimorfizm w programowaniu obiektowym 6. Cyfrowe przetwarzanie obrazéw i sygnatow
g 8 6. Komputerowo zintegrowane wytwarzanie 7. Architektura mikrokontroleréw
o +— 7. Planowanie czynnosci i rozdziat zasobow 8. Systemy operacyjne — przeglad, struktury i zadania
o w 8. Metody przyblizone rozwigzywania zadan optymalizacji | 9. Zasady projektowania algorytmow
a o dyskretnej 10. Sieci komputerowe — przeglad, struktury i zastosowania
5 ?’ 9. Zarzadzanie projektem

10. Projektowanie systemow sterowania
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e TYP  |STOPIEN 3
SPECJALNOSC STUDIOW |STUDIOW ZAGADNIENIA SPECJALNOSCIOWE ZAGADNIENIA KIERUNKOWE
(ART) 1. Zastosowania sieci neuronowych w automatyce i innych | 1. Zadania i metody automatycznej regulacji
Technologie dziedzinach o 2. Sterovx_/anie proce§ami — zadania, metgdy, algorytmy
informacyjne w 2. Metody uczbendla sieci neur:onowych 3. Zadania, metody i algorytmy robotyki
. 3. Systemy wbudowane i ich zastosowania 4. Urzadzenia obiektowe automatyki

systemach automatyki <8} E 4. K)gmpu¥erowe wspomaganie zarzadzania 5. Met%)dy numeryczne w obliczer}lliach inzynierskich

E (- 5. Rozpoznawanie obrazéw — algorytmy i obszary zastosowan | 6. Cyfrowe przetwarzanie obrazow i sygnatow

(4o} o 6. Wspotczesne platformy programistyczne 7. Architektura mikrokontrolerow

(- _8 7. Rola automatyki w inteligentnych budynkach 8. Systemy operacyjne — przeglad, struktury i zadania

. 2 (7p] 8. Technologie WWW 9. Zasady projektowania algorytmow

O (@) 9. Szyfrowanie danych i podpis cyfrowy 10. Sieci komputerowe — przeglad, struktury i zastosowania

S CID 10. Algorytmy optymalizacji i ich zastosowania

U) —
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SPECJALNOSC | (¥ | STOMES ZAGADNIENIA SPECJALNOSCIOWE ZAGADNIENIA KIERUNKOWE
(ASI) 1. Metody rozwiazywania zadan optymalizacji dyskretnej 1. Zadania i metody automatycznej regulacji
Systemy 2. Komputerowe sieci przemystowe 2. Sterowanie procesami — zadania, metody, algorytmy
informatyczne w 3. Systemy wizyjne i ich zastosowania 3. Zadania, metody i algorytmy robotyki

4. Obrobka danych cyfrowych 4. Urzadzenia obiektowe automatyki
automatyce GC) 5. Systemy autonomiczne 5. Metody numeryczne w obliczeniach inzynierskich

o (qv] 6. Systemy informatyczne czasu rzeczywistego 6. Cyfrowe przetwarzanie obrazéw i sygnatow

qv] ) E 7. Obiektowos¢ w jezykach Java i C++ 7. Architektura mikrokontrolerow

- o 8. Systemy wytwarzania 8. Systemy operacyjne — przeglad, struktury i zadania
. 9, 8 9. Zarzadzanie projektem 9. Zasady projektowania algorytmow

% 7] 10. Systemy wbudowane 10. Sieci komputerowe — przeglad, struktury i zastosowania
]
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